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CILINDRO EJE-X CILINDRO EJE-Z PINZA
POS. ESTACION ANTERIOR POS. ESTACION SIGUIENTE
CYLINDER X-AXIS CYLINDER Z-AXIS GRIPPER
POS. PREC. STATION POS. SUBSEQ. STATION
Datum|12.02.02 TD MPS Estacién de Manipulacion (PickAlfa) Neumatica
Bearb.|EXT B o i G | Handling Station (PickAlfa) Pneumatic
Gepr. === Rechbergstr. 3 / D-73770 benkendorf HOJA
Aenderung |Datum|{Name |[Norm | DIN5 Urspr keiner [Ers.f. — Ers.d. — FOLGE
1 | 2 | 3 | 4 | 5 6 | 7 8




